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Struktur
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Überblick „Code-Struktur“

1. Abstrakte Controller

2. Auslagerung von Grundfunktionen

• PD – Controller

• Laser Detector
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Struktur – 1. Abstrakte Controller

Abstrakte Controller-

Oberklasse um einfacher 

zwischen Modi zu 

wechseln

Implementation einer Run-

Methode

…

Vorteile:
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Struktur - 2. Auslagerung von Grundfunktionen

Eigens erstellte Klassen:

• PD-Controller

• Laser Detektor

• Eckenerkennung

• Wanderkennung

• Wand-Winkel-Erkennung

• Glasscheibenerkennung
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Lösungsansätze
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Überblick „Lösungsansätze“

1. Rundkurs

2. Rundkurs mit Hindernissen

3. Einparken
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Lösungsansätze - Rundkurs

PD-Regler

Kurven-
Erkennung

Kurvenreglung

Geraden-
Erkennung
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Lösungsansätze - Rundkurs

ECKEKurven-Erkennung
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Lösungsansätze - Rundkurs

ECKEKurvenreglung

Konstanter

Lenkwinkel
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Lösungsansätze - Rundkurs

ECKE

Geraden-

Erkennung
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Lösungsansätze - Rundkurs

Glasscheiben-

Erkennung

(Kurve)

Glasscheiben-

Erkennung

(Glas)
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Lösungsansätze - Rundkurs

Video Rundkurs…
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Lösungsansätze – Rundkurs m. Hindernissen

teb + AMCL =
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Lösungsansätze – Rundkurs m. Hindernissen

…aber wie fährt er denn dann einen Rundkurs?

• Extra Modus „Create Route“

• Erstellung einer XML-Datei mit den Angegebenen Nav-Goals

• Wiederholtes Abfahren aller Navgoals
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Lösungsansätze - Einparken

Erkenne eine Ecke

Fahre mit PD Regler zu Startposition…
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Lösungsansätze - Einparken

θ

Konstanter Lenkeinschlag nach rechtsKonstanter Lenkeinschlag nach linksΘ =
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Ansätze & Ideen
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Überblick „Ansätze & Ideen“

Kalman Filter

Variabler PD-

Controller

Stärkerer Akku
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Ansätze – Linienerkennung



16.03.2017 |  Fachgebiet Echtzeitsysteme  |  Projektgruppe „Das AuTU“ |  23

Résumé



THE END


